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Maschinentyp

ZR 351

Schlitzaggregat

R 19]
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Fugeaprarat
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Kugellagerliste

Spindel

Hauptspindel

Schlitzspindel

Hauptspindel

Spindel

Spindel

Spindel

Spindel

Hubspindel
vertikal
Riemznscheibe
Spindel

Hauptspindel

Heuptspindel

Kugellager Nr.

chan
unten
oben

unten

oben

unten

oben
unten
aben
unten
oban
unten
oben
unten
aben

untap

ohen

unten
oben

unten

6200
6208
8209

g208

5209

211
5208
7209

8208

£3

8 &

TBE-P&3

TB-pP63

TH-P83
TB-P63
TB-P53

TB-P63

%)
A

3

I'B-P63
TB-P63
TB-P&3

IB-Fo3

REGF
TH=-PHE3
BEGP

TH-P83

-5000 U min

i
L L

e n

=10 000 Ursmin

L L

-

Sept. 7207 CE6GNP4

81 7207 COGKNP4

Doppellagerung
Einfachlagerung
Doppellagerung
Hin!hchiagerqu



Fridsrotor

Nutspindel

Tauchspindel
vertikal

Tauchspindel
horizontal

Hubspindel
vertiikal

Glasleistensdqge
14-1

Schlofkastenfris-
gerdt 13- g

Olivenbohrgerit
-

Vorschub

Vorschub-Héhen-
verstellung

Katt-Motor FN 132 M, 11 KW,
A 380 V, 50 Hz, Bauform B 5, V 1

Jooo U/min
- @ 250
Flansch@ 250 mm, Wellenende 38 x Bo mm

kleiner Klemmkasten, 24,5 A, ansonsten
unter Beachtung des Bohrbildes 17.10.75
Katt-Motor FN 132 M, 11 EW, wie oben
Katt-Motor Typ FN 1oo L, Bauform B 14/ @ 160

3 EW, 3cco U/min & 38Bo V, 50 Hz, 7 A
Wellen @ 28 x 6o, Innengewinde M 8

Katt-Motor 091 MS 75, mantelqekiihlt

2,2 KW, 3oc00 U/min, 220 V & s 330 V ¥, 50 Hz
Stromzufilhrung wellenseitin, zus. 4 Bohrungen
@ 8,4 am Mantel, 8,7 A, Bbauform, ohne Fus
und ohne Flansch, nach Zigchnung 1.54.1

Katt-Motor Typ FN 1oo L , Flansch @ 160
3 KW, 3o00 U/min, o oV, 50 Hz, 6,3 A
Wellendurchmesser 28 x 60 , Innencewinde M O

Perske-Motor Typ KNS 61.13.2, 2,2 KW
2.850 u/min, 380 VA , 50 Hz, Linksgewinde
mit Flansch 120 mm @

oder wahlweise:

Perske-Motor KNS 70.12-2, 3 KW S 6 - 60 %
lellen @ 30 mm, mit Sageblattflanschen 120 mm,
Linksgewinde, Kleémmenkasten links

Bauform B 3, 380 V A, 50 Hz, 3ooo0 U/nin

Katt-Motor FN 132 M, 11 K7, 3oooc U/min
4 30o V, 50 iz, Bauform B 5, V 1 - @ 250
Flansch @ 250 mm, Wellenende 38 x Jo0 mm
kleiner Klemmkasten, 24,5 A, ansonsten
unter Beachtung des Bohrbildes 17.10.75

Ratt-Motor Typ FN loco L, Bauform B 5, Flansch
@ 160 mm, 3 KV, 3000 U/min, 220/38Bo V, 50 Hz
llellendurchmesser 28 x 60 , Innengewinde M B8

Katt-Motor Typ Ell 1oo L, Bauform B 5, Flansch
@ 160 mm, 3 KW, 3ooco U/min, 220/3Bo ¥V, 50 lz
Wellendurchmesser 28 x 6o , Innengewinde M 8

Dietz-Motor Typ FDR 8oa/2n, 220/380 V
0,75 KW, 3co00 U/min, 50 Hz, Bauform B 14
1,35/3,2 A

Reich-Motor Typ £p@ & b%-2
550/750 W, 1.500/3000 [:,fmin?
1.5/1,85 A

Stirnradgetriebemotor {0,
Type SX ol F - 71-5/4,

Abtr. Welle 20 x 4o mm,
15 I1/min, Lelistung o,25 KW,
Spannung 220/38c -". 5e =z,
24 kk 54,

i3Bo V, 50 H=z, 2/2

triebebau-Nord)
Bauform B 5, Flansch
Drehzahl
Isokl. B,

13Bo/1Imi
churz
Betriebsart § )

I & om
Unferaerzung 1:40, 10

e 4-T1 8-97




Aufgabeeinheit - Motorenzusammenstellung

Rollenbahn: ! Stirnradgetriebemotor DC lo - 2237-025-od4 (S5tdber)
Drehzahl 58/min
MD -Abtrieb 4o Nm
Bauform: B 3 - JBGQ
Motorleistung o,25 KW
Motorbaugrofle 71, Siemens 1 LA 3o7o - 4 A
Motordrehzahl 1400 / Min
Spannung: 220 / 380 Volt, 5o Hz
MaBSblatt DC lo
Schutzart IF 54
Farbe: Nitro RAL 6oll

Bandantrieb: 1 Stirnradgetriebemotor DC lo = 2237 - 025 - od (Stéber
Techn. Daten s. o.

-

Lineal: | 1 Gleichstrommotor GNMM 3150 B 5, Fabr. Engel
Art. Nr. 1121624136064d-0267632
Schneckengetriebe G 2.6
24 v, 2,6 A, 46W dooo 1/min
36: 1 .
Tech. Forderung A 16 803/4
Zeichnung Nr. 18 135/3

Br 4-T1 587
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E H E MAG E Schlitzrotor ZR ¥51 =

Rotorantrieb Katt-Motor 'K 4 - Flanschlauforn
12,5 KW, 3000 U/min & 3800 V, 50 Hz
Flansch @ 250 mm, Wellencnde @ 38 x Jo mm
kleiner Klemmkasten, ohne Spannflanschen

Vorschub: Leroy - Industriemotor LS 1oo L. 1,5/0,37 KW

3.000 / 750 Min-1, 380 V, 50 Hz, #4#/7.94
B 3 - IP 54 - Wellenende 19 x 6o mm
Klemmenkasten oben

Riicklauf Getriebebau-Nord, Stirnradqgetriebemotor
Typ SK 20-90 § OL/H WL B 3
Abtriebswelle 25 x 6o mm
Untersetzung 18,40
152_1/min, 1,1 KU, 2820 U/min, 42/2,4 4
220/380 V, 50 Hz, IP 54, KK 54
Betriebsart 3-4o0, Motor ohne Liifter
und ohne Haube. 2. Wellenende 25 x 127

Untersdge: Perske - Motor Typ KNS €1.11-2
2,21 KW, 3c00 U/min, a380 V, 50 Hz
Rechtsgewinde mit Finnsch 120 mn @

Obersiqge Perske Motor Typ KNS 61.11-2
: 2,21 KW,”3o0a U/min, & 370 V, S50 Hz

Rechtsgewinde mit Flansch 120 mm @

Obersine I'S Perske - "otor KNS 7o0.12-2
. 2,94 K9, 3ooo I:r?min,‘ 300 V, 50 Nz
Rechtsqgewinde mit Flansch 120 rm @

Schlitzanoregat 7-1 Katt Motor I'N l1oo L3 KW, 3.000 "1/min
A380 V, 50 Hz, Wellen @ 28xéo, Innenjew. M8
L/ivhuasce * Katt-Motor FK 4 a, 5 KW, J.ooo U/Min
180 V Dreieck, 50 Hz, IP 54 , 11,5 A
B 14 - @ 200, WE 38 mm x 80 mm _k-1l= 330 mm
wahlweise: Katt-Motor FK 4 b, 7,5 KW, 78,54
GClasleistenfridse Katt-Motor Tvp o091 MS 75, nantelnekiihlt

2,2 K11, 3000 U/nin, 7o V J 2%o. v ¥
50,.I'z, Stremzufiihrun~ vellemfeitin
zus. 4 Bohrungen @ 8,° rm am Mantel
FuBbauform, ochne Fuff und Plansch, nach

feichnungl1-54
Nuplospindel fatt-Motor 1232 M/2ZF
Leistung 12,5 KW, Drehzahl 2.960 1/min _

3o Vva , 25 A

v 1
Tischrollen: Engel«Gleichstrommotor:GHM 3)/50 B
Art. Nr. 112162413 6064d-02676312
i eekengd t by A .
3 v, 2,1 i N I 20§/l 1y
Poch. Ford B Fd, Z.N 18 ¥

1

he BTV b a7



G T s Blott
SA 4o0-6 Motorenzusammenstel)unn

llauptmotor:

(bei SA 4o00-12
2 Stiick)

Vorschub

Ricklauf

Untersdge

Schlitzaggreqat 7 -

ek /nveis & :

Glasleistenfrise

132 M/1 F - Drehstrom-Motor
Leistung 8 KW, Drehzahl 2930 1/min
38o Vb, 18,6 A. Lagerung nach
Zeichnung SK 2337

Leroy - Somer - Industriemotor

LS loo L, 1,5 / 0,37 KW

3.000/750 Min-1, 380 V, 5o Hz , 4 & /7.9 4
B 3 - IP 54 - Wellenende 19 x fo
Klemmenkasten oben

Getriebebau-Nord , Stirnradgetriebenmotor
SK 20-90 SR OL/H WE, B 3,

Abtriebswelle 25 x Go mm

Untersetzung 18, 40

152 1/min, 1,1 KW, 2.820 U/min, 4.2/24 4
220 / 380 V, 50 Hz, IP 54, KK 54
Betriebsart 3-4o0

Motor ohne Liifter und ohne Haube

2. Wellenende 25 x 127 mm

Perske Flachmotor belliftet

Typ KNS 70.12-2

Wellenende 3o @x 68 lang mit

M 30 Rechtsdewinde Sondersdgeblatt-
flanschen 180 mm @ nach 7 o2 1P0 oo
Klemmenkasten links, Gehiuse-
abmessungen nach MS 640

Bauform B 3, Leistung 3 KU

38o0. V&, 50 Hz
Drehzahl 3000 U/min

1 Katt - Motor Typ FN 100 L
3 K1, 3000 U/min A 300 V, 50 Hz
Wellen @ 28 x 6o, Innengewinde M 0

& -

5 KW, 3ooo U/min
IP 54 ,11,5 A
18 mm x 8o mm k-1=

Katt-Motor FK 4 a,
380 V Dreieck, 50 Hz,

B 14 - @ 200, WE 130 mm

Katt-Motor Typ 091 MS 75, mantelgekiihlt
2,2 KW, 3000 U/min, 220 V & / 380 V Y

50 Hz, Stromzufilhrung wellenseitiqg

Zus. 4 Bohrungen @ £,4 amMantel
FuBbauform, ochne Fuf und ohne Flansch,

nach Zeichnung 1 - 54.1

Engel-Gleichstrommotor GNM 3150 E 5

Art. Nr. 11216241 36064-02R7H512

Schneckencetriebe G 2.6

24 2,6 A, 486 'V dobo l/min, it:1
Bail/4

Tech. Forderung A 1

.\r | _I |L"

TG AT



Bandantrieb
2 X

Wendung

1 4-
Wendeférderer - Motorsusammenstellung

Stéber-Stirnradgetriebemotor DC lo=-2237-025-4

Drehzahl 58/min-
Nd-Abtrieb: doNm 2
Bauform B 3 - 180

Motorleistung 0,25 KW
MotorbaugréBe 71, Siemens 1 LA 2o7o0-4A
Motordrehzahl 14o00/min

Spannung : 220/380 Volt, 5o Hz

Schutzart IP 54 -

MaBblatt: DC g

Farbe Nitro RAL 601l
1,35/078 A

1 Georgii-Kobold-Motor KOD 444-1A-MA / RD 1 V
i =58,1:1, n2 = 24 vpM, nl 1.400 1/min
vl, Motorfl. B 14 C 120
0,12 KW - 0,76../ 0,44 A
220 / 380V
Klemmenkasten zum Getr.Sack

e =T 597



Stirnradgetriebemotor
Drehzahl
Md-Abtrieb:
Bauform:
Motorleistung:
Motorbaugrife
Motordrehzahl
Spannung:
MaBblatt:
Schutzart
Farbe:

Gurtflrderer - Motorenzusammenstell

DC 10-2237-035-4 (S5tdber)
58/min

40 Nm -

B 3 - 1Bo
0,25 kW
71, Siemens 1LA 3070- 4 A
1400 / min

220/380 Volt, 50 Hz

DC 1o

IP 54

Nitro RAL 61011

hr &4-T1 547



Querférderer - Motorenzusammenstel.

Rollenbahn:

Aufmittlung

Quertransport:

Motor Hubrahmen

Bei doppeltem QOF.

Getriebemotor Georgij Typ KOD 568
IEC. 71, B 3, 0,25 KW, %00 n
220/380 Volt

Groschopp-Motor DM 8o-6o0 K
380 V, 50 Hz

ldo00/1/min

Bauform B 3 / geschlossen
mit Stopbremse 4 B
Getriebe E 2 a , 1 = 7:1
8oco NCM

Stirnradgetriebemotor SK o1 F - 71 L 4
(Getriebebau Nord) Bauform B 5,
Flansch @ 120 mm

Welle 20 x 40 mm

Untersetzung 27, Drezhal 52
Leistung o,37 KW

Drehzahl 1400

Spannung 220/380 V, 50 H=z
Schutzart IP.54

Betriebsart S5 1

5 Glschrauben

Geeorgii-Bremsmotor KOD 74lo-1A MB/SEL
Baugr. IEC %o, B3, 2,5 KW, 220/3180 Volt
1.dvoMwm 6,3 A

na de T 587
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FINAMAT - Motorenzusammenstellung

Finamat 1o
oiz .78

Zerhacker

Frrtorrmal 7o

2 x Katt=-Motor FN 1oo L, Bauform B 5
Flansch @ 160, 3 kw, 3oooU/min,4 380 V,50 Hz

Katt-Motor FN 1oo L, Bauform B 5
2,2 kw, 15a0 U/min, 220/380V.50 liz,
mit verldngerter Welle nach Zeichnung l1o0-212.1

2% Kal-Aolor FN too £, Bawlorrmrr &5
flerrrsetr # 160, 3K, 1500 wfmin, 4380V, 5o Mz

e d-T1 5-87
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Aufgabeeinheit - Motorenzusammenstellung

Biatt

Riemenantrieb

&I.

Bandantrieb

Stirnradgetriebemotor DC 10-2237-025-4 {Stdber)

Drehzahl :
Md-Abtrieb:
Bauform:
Motorleistung:
Motorbaugrdfe:
Motordrehzahl :
Spannung:
Schutzart:
MeBblatt:

Farbe:

58/min

40 Nm

B3 - 180°

0,25 kW 1,35/0,78 A
71, Siemens 1LA 3070-4A
1400/min

220/380/ Volt, 50 Hz
IP 54

bpc 10

Nitro, RAL 6011

YRS



